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Dziekujemy Ci za wybor robota
sprzgtajgcego Roborock z serii S.

Informacje o bezpieczenstwie

Ograniczenia

+ Ten produkt przeznaczony jest wylacznie do
czyszczenia podiog wewnatrz budynkdw. Nie
uzywaj go na zewnatrz, na zadnej innej powie-
rzchni niz podioga (np. na kanapie) lub w
$rodowisku przemystowym.

-

Nie nalezy uzywaé produktu na podwyzszonych
powierzchniach (takich jak podioga na strychu,
otwarty taras czy meble).

Nie nalezy uzywa¢ produktu w temperaturze
wyzszej niz 40°C lub nizszej niz 4°C oraz gdy na
czyszczonej powierzchni znajduje sie ptynna lub
lepka substancja.

Przed uzyciem produktu uprzatnij lezace na
podiodze przewody i wartoSciowe przedmioty,
aby nie zostaly wciggniete przez odkurzacz i nie
doprowadzity do jego zablokowania.

By uniknaé zablokowania sie robota i unikngé
uszkodzen warto$ciowych przedmiotow, przed
rozpoczeciem sprzatania usun ze sprzatanej
powierzchni lekkie obiekty (np. plastikowe torby)
i produkty wrazliwe (np. wazy).

Urzadzenie nie jest zabawka. Dzieci uzywajace
produkiu powinny pozostawac pod nadzorem
opiekunow.

Produkt nie jest przeznaczony do uzytku przez
osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolno-
§ciach fizycznych, sensorycznych [ub umy-
stowych, jak rowniez nie majace doSwiadczenia
i wiedzy, chyba Ze otrzymaly one precyzyjne
instrukcje dotyczace korzystania z urzadzenia od
osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo

i rozumiejq potencjalne zagrozenia.

Produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku
8 lat i starsze. Czyszczenie i konserwacja nie
powinny by¢ wykonywane przez dzieci bez
nadzoru.

« Trzymaj narzedzia do czyszczenia szczotki z
dala od dzieci.

Nie umieszczaj zadnych obiektow, dzieci ani
zwierzat na urzadzeniu czyszczacym, bez wzglg-
du na to, czy jest wiaczone czy tez nie.

Trzymaj wiosy, luzne ubrania, palce i inne czesci
ciala z dala od otwordw i ruchomych czesci
urzadzenia.

Nie uzywaj odkurzacza w celu posprzatania
palacych sie przedmiotéw (jak np. niedopatkow).

Nie uzywaj odkurzacza na miekkich, pluszowych
dywanach. Odkurzacz moze tez nie dziata¢
prawidiowo na niektdrych dywanach w ciemnych
kolorach.

Nie uzywaj odkurzacza do sprzatania twardych
lub ostrych przedmiotow, takich jak sttuczone
szklo czy gwozdzie.

Nie przeno$ robota trzymajac za laserowy czujnik

odleglosci, pokrywe ani zderzaki jednostki gtownej.

Przed konserwacjg urzadzenia musi by¢ ono
wylaczone, a wiyczka musi zostat wyjeta z
gniazdka.

Nie nalezy uzywac wilgotnego materiatu ani
ptynéw do czyszczenia ktéregokolwiek z elemen-
tow urzadzenia.

Nie nalezy uzywa¢ modutu mopa do czyszczenia
dywandw.

Uzywaj produktu zgodnie z instrukcja. Za wszelkie
szkody spowodowane niewtasciwym uzytkowa-
niem odpowiada uzytkownik.

Produkt wyposazony jest w akumulator, ktorego
wymiana moze zostaé przeprowadzona wyla-
cznie przez wykwalifikowany personel.

Diugotrwate korzystanie z dwéch najwy-
dajniejszych trybow pracy robota (opisanych
jako ,Turbo”l,Wydajny” oraz ,MAX") moze
doprowadzi¢ do jego uszkodzenia i utraty
gwarancji. Nalezy korzysta¢ z nich jedynie
przez kilka minut, gdy sprzatanie w domysl-
nym trybie pracy robota oznaczonym jako
sBalanced” okaze sig nieskuteczne.

Akumulator i tadowanie
UWAGA!

+ Do fadowania akumulatora uzywaj wylgcznie
stacji dokujacej Roborock CDZ11RR Ilub
CDZ12RR, dostarczonej wraz z urzadzeniem,

+ Nie nalezy samodzielnie demontowac, naprawia¢
ani modyfikowa¢ akumulatora, ani stacji bazowej.

* Trzymaj stacje bazowg z dala od zrddet ciepla
(takich jak plyty grzewcze).

* Przed utylizacjq urzadzenia nalezy wyjac akumu-
lator.

* Przed wyjeciem akumulatora nalezy odtgczy¢
urzadzenie od sieci elektryczne;.

* Akumulator nalezy bezpiecznie usung¢. Nie
wyrzucaj zuzytych ogniw, przekaz je do utylizacji
w stosownym punkcie.

* Nie wycieraj ani nie odkurzaj elementéw stacji
bazowej mokra szmatka ani mokrymi rekami.

+ Jezeli przewdd zasilajacy jest uszkodzony powi-
nien zosta¢ wymieniony, by unikna¢ zagrozenia.

+ Upewnij sie, ze urzadzenie jest wylaczone na
czas fransportu.

+ Zaleca sie transportowanie urzadzenia w orygi-
nalnym opakowaniu

+ Jezeli urzadzenie nie jest uzywane przez diuzszy
czas, przechowuj je w suchym i chiodnym
miejscu, w stanie pelnego natadowania.

+ taduj urzadzenie przynajmniej raz na trzy
miesigce, by zapobiec uszkodzeniu baterii.

* Aby speini¢ wymagania dotyczace ekspozycji na
fale radiowe, podczas pracy urzadzenia zaleca
sie zachowanie odlegloci nie mniejszej niz 20
cm. Aby zapewni¢ prawidlowe warunki pracy,
wszelkie operacje z mniejszej odlegtosci nie sg
zalecane. Anteny wbudowanej w urzadzenie nie
nalezy umieszcza¢ w poblizu innych anten
i nadajnikow.

Ochrona srodowiska:

Zuzyly sprzet elektroniczny oznakowany
== zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie
moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce
i recyclingowi w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidiowe usuwanie, zapobie-
gasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom
dla Srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego.
System zbierania zuZzytego sprzetu zgodny jest
z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony
$rodowiska dotyczacymi usuwania odpaddw.
Szczegélowe informacje na ten temat mozna
uzyskac w urzedzie miejskim, zakladzie oczyszcza-
nia lub sklepie, w ktorym produkt zostat zakupiony.

ﬁ m Produkt speinia wymagania dyrektyw tzw.
"Nowego Podejscia” Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych =zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i
ochrong Srodowiska, okreslajacych zagrozenia,
ktore powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.
To urzadzenie spefnia podstawowe wymogi i
inne istotne postanowienia dyrektyw:
2014/53/EU, 2014/35/EU, 2014/30/EU
2011/65/EU.

oraz

Laserowy czujnik odlegtosci tego produktu speinia
normy dla produktéw laserowych klasy | w IEC
60825-1: 2014 i nie generuje niebezpiecznego
promieniowania laserowego.

Warunki gwarancji

Gwarancja realizowana jest przez serwis techniczny
Jamicon Sp. Jawna w Polsce. Szczegotowe warunki
gwarancji dostepne sa w karcie gwarancyjnej
dolgczonej do urzadzenia.



Informacje o produkcie

Robot

Zbiornik na kurz

— Pokrywa zbiornika

— Zatrzask zbiornika

Robot
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Sprzatanie punktowe
Wacisnij, by rozpoczad sprzatanie punktowe

Sprzatanie / Wigcznik [POWER]
Nacisnij, by rozpocza¢ sprzatanie

Naciénij i przytrzymaj, by wiaczy¢

lub wylaczyé robota

Wskaznik diodowy

* Bialy: poziom natadowania = 20%

+ Czerwony: poziom natadowania <20%

+ Powolne miganie: fadowanie lub uruchamianie
+ Miganie na czerwono: bigd

Stacja bazowa [DOM]

Nacisnij, by wystac robota do stacji bazowej
Uwaga:

Naci$nij dowolny przycisk, by wstrzymac
robota podczas sprzatania,

powrotu do stacji bazowej

lub sprzatania punktowego

Reset Wi-Fi

Naciénij i przytrzymaj przez trzy sekundy
przycisk sprzatania punktowego i powratu
do stacji bazowe] jednoczesnie,

by zresetowac Wi-Fi.

Pokrywa

© Wskaznik Wi-Fi:
* Wytaczony: Wi-Fi nieaktywne
+ Powolne miganie:
oczekiwanie na pofaczenie

+ Szybkie miganie: taczenie
+ Ciagle $wiecenie: potaczono

 Przycisk RESET

© Otwér wentylacyjny

Zatrzask zbiornika na wodg

Glosnik

Akcesoria

() ==

Stacja bazowa / fadujaca Wodoodporna mata Przewdd zasilajacy

do stacji bazowej

Piytka mopa Sciereczka mopa

Budowa i czujniki

Lokalizator
stacji bazowe]

Kamery ReactiveAl = - |

| |
Zrédio $wiatla ———=———3 |

padczerwonega ———

Zderzak -

Laserowy
czujnik
odleglosci
(LDS)

Zderzak
lasera

Koto wielokierunkowe

Styki fadowania
Szczotka boczna
Koto gowne
Szczotka gidwna

Zaltrzask pokrywy
szczotki gidwnej

Zbiomik na wode
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Modul mopa
Korek zbiomika na wodg

Filtr wody

Zbiornik na wode

Zatrzask zbiornika na wode
Mocowanie
ciereczki mopa
Piytka ($ciereczki) mopa
Zatrzask ptytki mopa |
Sciereczka mopa
= Obszar mocowania
Stacja bazowa (ladujaca)
Wskaznik diodowy

Obszar transmisji sygnatu

Punkty tadowania

Wazne informacje

1. Uporzadkuj kable i inne przedmioty ze sprzatanej powierzchni i przenies wszelkie niestabilne, delikatne,
cenne lub niebezpieczne przedmioty, aby zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniom mienia w wyniku
zaplatania sie, uderzenia lub przewrécenia sie przez robota.

2. Jedli uzywasz tego robota na podwyzszonym obszarze, zawsze uzywaj fizycznej bariery, aby zapobiec
przypadkowym upadkom, ktére moga spowodowaé obrazenia ciata lub zniszczenie mienia.

X

X 2]

Uwaga: jezeli korzystasz z robota po raz pierwszy, obserwuj go uwaznie przez calg trase i uwazaj na
duze przeszkody. W przysztosci robot bedzie mogt sprzatac samodzielnie.

Korzystanie z robota
1. Znajdz dobre miejsce dla stacji bazowej

Umiesé stacje bazowa przy Scianie na plaskiej
powierzchni i podiacz jg do zrodla zasilania.
Upewnij sie, ze do miejsca w ktorym znajduje sie
stacja bazowa dociera bardzo dobry sygnat sieci
Wi-Fi.

UWAGA!

Pozostaw wystarczajaca ilos¢ wolnego miejsca w
poblizu stacji bazowej (0,5 m z obu stron, 1,5m z
przodu).

Lezacy swobodnie na podtodze przewod zasilaja-
cy moze zostac pociagniety przez robota, co
moze doprowadzic¢ do przerwy w dostawie zasila-
nia.

Dioda na stacji bazowej swieci sie, gdy stacja jest
podtaczona do zasilania i gasnie gdy rozpoczyna
sie proces fadowania.

Nie umieszczaj stacji bazowej w miejscu wysta-
wionym na bezposrednie nastonecznienie.

Nie blokuj obszaru emisji sygnatu, w przeciwnym
razie robot moze nie by¢ w stanie samodzielnie
powracic do stacji.

Uzyj dwustronnej tasmy samoprzylepnej, by przy-
klei¢ stacje.



2. Zabezpiecz stacje bazowa za pomoca tasmy
samoprzylepnej.

Wytrzyj podloge suchg szmatkg w migjscu, w
ktérym zostanie umieszczona stacja bazowa, a
nastepnie przyklej dolgczong dwustronng tasmg
samoprzylepng do podtiogi.

- Dwustronna
tasma
samoprzylepna

UWAGA!
Uzycie dwustronnej tasmy samoprzylepnej do
zabezpieczenia stacji bazowej jest opcjonalne.

W razie potrzeby, powoli usun tasme, a naste-
pnie usun resztki kleju.

3. Zamontuj mate wodoszczelng

Po zabezpieczeniu stacji bazowej wyczys¢ suchg
szmatkg obszar w ktérym umieszczona zostanie
mata. Odklej wierzchnig warstwe dwustronnegj
tasmy samoprzylepnej znajdujacej sie na dolnej
czesci maty, a nastepnie przyklej jg do podtogi.

———

UWAGA!

W przypadku podiég drewnianych i paneli
podiogowych mata jest niezbedna.

Dwustronng tasme samoprzylepna odklejaj
powoli, by na podiodze nie pozostaly resztki
kleju.

Mata lepiej przylega do gtadkich powierzchni.

4. Wiacz i naladuj urzadzenie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk POWER (wiacznik),
by wigczy¢ robota. Gdy zaswieci sie wskaznik
diodowy, umies¢ robota na stacji bazowej, aby
rozpoczaC fadowanie. Urzadzenie wyposazone
jest we wbudowany akumulator litowo-jonowy. By
utrzyma¢ go w dobrej kondycji, utrzymuj robota
natadowanego.

- Kolor wskaznika oznacza
poziom natadowania
akumulatora.

+ Bialy = 20%

+ Czerwony <20%

UWAGA!

Robot nie wigczy sieg, jezeli poziom natadowania
bedzie zbyt niski. W tej sytuacji umies¢ robota
bezposrednio na stacji tadujacej, aby rozpoczac
tadowanie.

Laczenie z aplikacja

Polacz z aplikacja (opcjonalne)

Robot wspétpracuje z aplikacjami Roborock oraz
Xiaomi Home. Wybierz te, ktéra lepiej spetnia Twoje
potrzeby.

Pobierz aplikacje

Wyszukaj ,Roborock” w sklepie App Store lub
Google Play lub zeskanuj jeden z ponizszych kodéw
QR, a nastepnie pobierz i zainstaluj aplikacje.

App store Google Play

Wyszukaj ,Xiaomi Home" w sklepie App Store lub
Google Play lub zeskanuj jeden z ponizszych kodéow
QR, a nastepnie pobierz i zainstaluj aplikacje.

[=]h

App store Google Play

Zresetu) Wi-i

1. Podnie$ gérna pokrywe i odszukaj wskaznik
Wi-Fi.

2. Naciénij i przytrzymaj przyciski SPRZATANIE
PUNKTOWE oraz DOM do momentu ustyszenia
komunikatu ,Resetting Wi-Fi”. Proces resetowania
zostanie ukonczony, gdy wskaznik Wi-Fi bedzie
powoli migat, a odkurzacz przejdzie w tryb oczeki-
wania na potaczenie.

Wskaznik Wi-Fi

* Wylaczony:
Wi-Fi nieaktywne

» Powolne miganie:
oczekiwanie na polaczenie

+ Szybkie miganie:
laczenie

+ Ciagle swiecenie:
polaczono

UWAGA!

Jesli nie mozesz polgczyé telefonu z robotem,
zresetuj Wi-Fi i dodaj robota jeszcze raz.

Dodaj urzadzenie

Otworz aplikacje i dotknij przycisku ,+" w prawym
goérnym rogu. Zbliz smartfon do urzadzenia. Po
chwili powinno ono zosta¢ odnalezione. Mozesz tez
odnalez¢ wiasciwy model recznie i wybra¢ go z
listy. Kolejnym krokiem bedzie podanie danych
dostepowych do domowe;j sieci Wi-Fi z ktorg bedzie
taczyt sie odkurza¢. Wybierz sie¢ Wi-Fi z listy i
podaj hasto dostepu. Po dodaniu robota, znajdzie
sie on na liscie na stronie gloéwnej.

UWAGA!

Aplikacje sa sukcesywnie rozwijane i aktua-
lizowane, przez co ich wyglad i funkcjonalnosé
moga ulec zmianie. Proces dodawania urzadze-
nia moze rézni¢ sie od opisanego. Urzadzenie
jest kompatybilne wylacznie z sieciami Wi-Fi 2,4
GHz, nie jest kompatybilne z sieciami Wi-Fi 5
GHz.

Mopowanie

UWAGA!

Zalecane jest odkurzenie wszystkich podiég co
najmniej trzy razy przed pierwszg sesjg zmywa-
nia, aby zmniejszy¢ ilos¢ brudu gromadzacego
sig na mopie.

1. Wyjmij zbiornik na wode

Nacisnij zatrzask zbiornika na wode i przesun
zbiornik do tytu, aby go wyjac.

2. Napetnij zbiornik na wode

Otwérz zbiornik, napetnij go woda i szczelnie
zamknij.

UWAGA!

Aby zapobiec korozji i uszkodzeniu, nie uzywaj
plynéw czyszczacych, ani dezynfekujacych w
zbiorniku na wode.

Nie uzywaj goracej wody, poniewaz moze to
spowodowac odksztatcenie zbiornika.
3. Zamontuj zbiornik

Wsun zbiornik na wode, az uslyszysz wyrazne
klikniecie.

4. Zamontuj sciereczke do mopa

Tuz przed mopowaniem, zwilz Sciereczke i porzad-
nie ja wyciénij, a nastepnie przymocuj do piytki
mopa.

UWAGA!

Uzyj wirtualnej sciany lub
stref bez mopowania, aby
zapobiec mopowaniu
podtég, na ktorych znajduja
sig wyktadziny czy dywany.



5. Zamontuj plytke mopa

Wsun piytke mopa pod zbiornik na wode, wzdtuz
oznaczen, az ustyszysz wyrazne klikniecie.

UWAGA!

Zalecane jest wyczyszczenie Sciereczki po 60
minutach mopowania, aby zapewni¢ prawidtowy
przeplyw wody i skutecznos¢ zmywania.

6. Dostosuj ilo$¢ wody
Uzyj aplikacji mobilnej, aby dostosowac ilos¢
dozowanej wody w zaleznosci od potrzeb.

O © ©

Medium High
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7. Rozpocznij sprzatanie

Po catkowitym natadowaniu akumulatora dioda
bedzie $wieci¢ sie Swiatlem cigglym. Nacisnij
przycisk POWER lub uzyj aplikacji, aby rozpoczaé
sprzatanie.

8. Zdemontuj plytke mopa
By wysuna¢ plytke mopa, wcisnij dwa zatrzaski i
pociagnij ptytke do tylu.

UWAGA!

Zalecane jest czeste wyjmowanie i mycie plytki
mopa oraz czeste oproéznianie zbiornika na
wode, aby zapobiec powstawaniu nieprzy-
jemnych zapachoéw lub plesni.

Zdemontuj plytke mopa, jezeli nie zamierzasz
korzystaé z mopa.

9. Oddzielanie zblornika na wode | piytki mopa
Wecisnij dwa boczne zatrzaski i przesun plytke mopa
do tylu, jak pokazano na rysunku, aby oddzieli¢ jg
od zbiornika na wode.

Uzytkowanie

Wiaczanie i wylaczanie

Naciénij i przytrzymaj przycisk POWER na urzadze-
niu. Wskaznik swietiny zaswieci sie, a robot przejdzie
w tryb gotowosci. Gdy robot jest w trybie bezczynno-
éci nacisnij i przytrzymaj przycisk POWER, by go
wylaczy¢ i zakonczy€ trwajgce sprzatanie.

UWAGA!

Rohota nie mozna wylaczy¢, gdy trwa tadowanie.

Rozpoczecie sprzatania

Nacisnij przycisk POWER, by rozpoczat sprzata-
nie. Po starcie robot zeskanuje pomieszczenie,
przygotuje mape i w oparciu o nig zaplanuje trase
sprzatania. Podzieli pomieszczenie na strefy, a
nastepnie zacznie sprzata¢ wzdluz Scian pierwszej
strefy i zaplanuje trase w ksztalcie litery 2", by
sprawnie i skutecznie posprzata¢ calg strefe, nie
pomijajac zadnego miejsca.

Strefa 1 Strefa 2

zostata posprzatana , zostala posprzatana
(R e ]

Strefa 3
jest sprzatana

Strefa 4
oczekuje na sprzatanie

UWALA!

Sprzatanie nie moze zosta¢ rozpoczete jezeli
poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski.
Nataduj akumulator i sprébuj ponownie.
Uporzadkuj sprzatang powierzchnie z prze-
woddw (rowniez tego podiaczonego do stacji
bazowej) przed uruchomieniem sprzatania, by
zapobiec ich wkreceniu w pracujacego robota.

Jezeli sprzatanie zostanie ukornczone w ciagu 10
minut, domys$inie zostanie uruchomione po raz
drugi.

Jezeli poziom natadowania akumulatora drastycznie
spadnie w trakcie sprzatania, robot wykona tadowa-
nie uzupelniajgce przed wznowieniem sprzatania od
miejsca, w ktérym zostalo przerwane.

Wstrzymanie

Podczas sprzatania mozesz nacisna¢ dowolny
przycisk, by je wstrzymaé. Nacisnij przycisk
POWER, by wznowi¢ sprzatanie lub przycisk
DOM, by zakoriczy€ sprzatanie i wystac odkurzacz
do stacji bazowej.

Uwaga: polozenie urzadzenia na stacji bazowej

w trybie wstrzymania zakonczy aktualne sprza-
tanie.

Uspienie

Robot automatycznie przejdzie w tryb uspienia, w
ktorym wskaznik Swietlny bedzie migat co kilka
sekund, jezeli czas wstrzymania bedzie diuzszy niz
10 minut. Nacisniecie dowolnego przycisku wybu-
dzi go ze stanu uspienia.

UWAGA!

Robot nie przejdzie w tryb us$pienia, jezeli
znajduje sie na stacji bazowej.

Robot automatycznie wylaczy sie, jezeli pozo-
stanie w trybie uspienia dluzej niz przez 12
godzin.

tadowanie

tadowanie Automatyczne

Po zakoriczeniu sprzatania robot automatycznie
powrdci do stacji bazowej, by sie natadowac.

t adowanie reczne
W trybie wstrzymania nacisnij przycisk DOM, by

wysla¢ robota do stacji bazowej i rozpoczaé
tadowanie.

roaczas fagowania WsKaznik swieuny Deazie
powoli migat.

Uwaga: jezeli robot nie bedzie potrafit odnalezé
stacji bazowej, automatycznie powréci do punktu
poczatkowego. Umies¢ go na stacji bazowej, by
go naladowac.

Problem

Gdy wystapi problem z urzadzeniem wskaznik
$wietiny zmieni kolor na czerwony i bedzie szybko
migal, a z glosnika uslyszysz komunikat o bledzie.
By rozwiazac problem, zajrzyj do rozdziatu ,Rozwia-

zywanie problemow”.

UWAGA!

Robot automatycznie przejdzie w tryb uspienia
po dziesieciu minutach nieaktywnosci od wysta-
pienia problemu.

Polozenie robota na stacji bazowej zakonczy
aktualny cykl sprzatania.

Reset Wi-Fi

Jezeli Twoj smartfon nie moze polaczyé sie z
robotem, bo konfiguracja Twojego routera zostata
zmieniona, zapomniates hasta lub z jakiegokolwiek
innego powodu, podnie$ gorng pokrywe, by
odstonié wskaznik Wi-Fi, a nastepnie nacisnij
i przytrzymaj przyciski SPRZATANIE PUNKTOWE
oraz DOM do momentu ustyszenia komunikatu
,Resetting Wi-Fi". Proces resetowania zostanie
ukoriczony, gdy wskaZznik Wi-Fi bedzie powali
migat, a odkurzacz przejdzie w tryb oczekiwania na
potaczenie.

Uwaga: modut Wi-Fi zostanie automatycznie wy-
faczony, jezeli urzgdzenie nie polaczy sie w ciggu
jednej godziny. Jezeli chcesz go uzy¢, zresetuj
Wi-Fi.

Sprzatanie punktowe

W trybie gotowosci lub trybie wstrzymania nacisnij
i przytrzymaj przycisk SPRZATANIE PUNKTOWE,
by rozpoczaé sprzatanie punktowe. W trybie tym
sprzatany jest obszar 1,5 m x 1,5 m przy zatozeniu,
ze w jego $rodku znajduje sie robot. Urzadzenie
automatycznie wroci do punktu poczatkowego po
zakoniczeniu sprzatania.
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Uwaga: rozpoczecie sprzatania punktowego spo-
woduje przerwanie aktualnego cyklu sprzatania.

Sprzatanie wybranych pomieszczen
Sprzatanie wybranych pomieszczen moze zostaé
uruchomione tylko przy uzyciu aplikacji mobilnej.
W tym trybie robot posprzata tylko te pomieszcze-
nia, ktére zaznaczymy na mapie.

A
B

UWAGA!

Przed skorzystaniem z tej funkcji nalezy utwo-
rzy¢ mape sprzatania, a opcja ,Map Saving
Mode"” w aplikacji musi by¢ aktywna.

W trakcie sprzatania robot moze odwiedzié¢
pomieszczenia, ktére nie zostaly zaznaczone,
aby dosta¢ sie do pomieszczen zaznaczonych.
Upewnij sieg, ze zadna przeszkoda nie zablokuje
robotowi dostepu do pomieszczen docelowych.

Harmonogram sprzatania

Mozesz uzy¢ aplikacji mobilnej, by ustali¢ harmo-
nogram sprzatania, w ramach ktérego robot auto-
matycznie rozpocznie sprzatanie o wskazanej porze,
a po jego zakonczeniu powrdci do stacji bazowej.

Sprzatanie strefowe

Aplikacja mobilna moze by¢ uzyta do utworzenia
wybranej strefy, ktorg robot ma posprzatac.

Sprzatanie okreslonego obszaru

Aplikacja mobilna moze by¢ uzyta do okreslenia
konkretnych punktéw na mapie, do ktérych robot,
dojedzie | wokét ktorych rozpocznie sprzatanie.

Tryby pracy

Uzyj aplikacji mobilnej, by wybrac tryb pracy: cichy,
standardowy, wydajny lub MAX. Domyslnie urza-
dzenie pracuje w trybie standardowym.

Uwaga: Diugotrwate korzystanie z dwoch najwy-
dajniejszych trybow pracy robota (opisanych
jako , Turbo”/,Wydajny” oraz ,MAX") moze do-
prowadzi¢ do jego uszkodzenia i utraty gwarancji.
Nalezy korzystac z nich jedynie przez kilka minut,
gdy sprzatanie w domysinym trybie pracy robota
oznaczonym jako ,,Balanced” okaze sie niesku-
teczne.

Tryb DND (nie przeszkadzac)

W trybie DND sprzatanie nie rozpocznie sie
automatycznie, nie bedag odiwarzane komunikaty
gtosowe, a wskaznik Swietiny bedzie dziatal na
minimalnym poziomie jasnosci. Domy$inie tryb
DND jest wiaczany od godziny 22:00 do 8:00.
Mozesz zmieni¢ te godziny w aplikacji mobilnej lub
catkowicie wytaczyc¢ tryb DND.

Strefy wykluczone / wirtualne sciany /
strefy bez mopowania

Strefy wykluczone, wirtualne Sciany oraz strefy bez
mopowania mogg zosta¢ ustawione w aplikacji
mobilnej. Po ich ustawieniu robot nie bedzie
sprzatat odizolowanych obszaréw.

Strefy bez mopowania moga by¢ aktywowane tylko,
gdy zamontowana jest plytka mopa.

Wirtualne ciany

............. K RS i)

Strefa wykluczona Strefa bez mopowania

UWAGA!

Przed skorzystaniem z tej funkcji nalezy utwo-
rzy¢ mape sprzatania, a opcja ,Map Saving
Mode” w aplikacji musi by¢ aktywna.

Funkcja ta stuzy tylko do wykluczania obszarow
sprzatania, nie nalezy uzywac jej do wykluczania
obszarow niebezpiecznych.

Przenoszenie robota jak i dokonywanie znacza-
cych zmian w pomieszczeniach moze skutko-
wac bledami map i utratg wirtualnych scian.

Uzupeiniane wody w zbiorniku

By uzupetnié wode w zbiorniku lub wyczyscié
Sciereczke mopa podczas sprzatania, nacisnij
dowolny przycisk, by wstrzymac sprzatanie, zde-
montuj modut mopa i uzupelnij wode lub wyczy$é
Sciereczke. Nastepnie ponownie zamontuj modut
mopa i nacisnij przycisk POWER, by wznowié¢
sprzatanie.

Czyszczenie i konserwacja

Szczotka giowna

Czysc raz w tygodniu

1. Odwro¢ robota, naciénij zatrzaski pokrywy |
zdejmij pokrywe szczotki glownej.

2. Wyjmij szczotke glowna, zdemontuj i wyczy$¢
tozysko.

3. Zdejmij zatyczke szczotki gtéwnej, przekrecajac
ja w pozycje ,Odblokowana”.

4. Uzyj dolgczonego narzedzia do wyczyszczenia
wiosow i wiékien zaplatanych w szczotke.

5. Zatéz fozysko i zatyczke szczotki.

6. Umiesc szczotke glowng z powrotem w urzadze-
niu, a nastepnie zat6z pokrywe szczotki.

i ”__. \ A Pozycja zablokowana
.ﬂj_ H.u@ ._m,c Pozycja odblokowana
___m k Pokrywa
b 74 szezotki
glowngj
Zalrzask
Wskainik pokrywy
- Szczotka
Iow
Ograniczniki glowna
mnﬁﬂo;_ tozysko
e szczotki
gldwnej

Uwaga: zaleca sie wymiane szczotki gléwnej co
6-12 miesigcy, by zapewni¢ prawidlowa efekty-
wnosc¢ sprzatania.

Korzystanie z narzedzia do czyszczenia
szczotki

Uzyj ostrej strony narzedzia, by oddzieli¢ wplatane
w szczotke wlosy, a drugg strong wyczys¢ wiosie.

Uwaga: Jezeli wiosow jest duzo lub sg mocno
splatane usun je ostroznie, aby uniknaé¢ uszko-
dzenia szczotki.

Zbiornik na kurz

Czys¢ raz w tygodniu

1. Podnie$ pokrywe urzadzenia i naciénij przycisk
zwalniacza by méc podniesé zbiornik do gory i go
wyjac.

2. Otworz pokrywe zbiornika w kierunku pokazanym
na rysunku i oproznij go z kurzu.




Filtr HEPA

Czysc co dwa tygodnie

1. Otworz pokrywe zbiornika w kierunku pokaza-
nym na rysunku.

2. Napetnij zbiornik czystg woda | zamknij pokrywe.
Delikatnie wstrza$nij zbiornikiem, a nastepnie wylej
brudng wode.

Uwaga: uzywaj wylacznie czystej wody bez do-
datku detergentow.

3. Wyjmij filtr i optucz go pod biezacg woda.

Uwaga: nie dotykaj filtra rekami, szczotkami lub
ostrymi przedmiotami, aby unikngé¢ uszkodze-
nia.

4. Powtorz plukanie kilkukrotnie i delikatnie stuknij
w ramke filtra, by pozby¢ sie brudu.

5. Pozostaw filtr do wyschnigcia, a nastepnie za-
montuj go przed ponownym uzyciem odkurzacza.

UWAGA!

Zawsze doktadnie wysusz filtr przed uzyciem
(susz go przynajmniej przez 24 godziny).

Wymien filtr, jezeli jest to konieczne.

Bateria

Robot wyposazony jest we wbudowany akumulator
litowo-jonowy. By utrzymaé go w dobrej kondycji,
utrzymuj go w stanie natadowanym.

Uwaga: Jezeli robot jest nieuzywany przez
diuzszy czas, wylacz go i taduj przynajmniej raz

na trzy miesiace, by nie dopuscic do uszkodzenia
akumulatora.

Stacja bazowa

Czysc raz w miesigcu

Do czyszczenia punktow tadowania uzywaj miekkiej,
suchej szmatki.

Szczotka boczna

Czysc raz w miesiqcu

1. Odwrdé robota i odkre¢ $rube mocujaca szczotke
boczna.

2. Zdejmij i wyczys¢ szczotke boczna.

3. Zaloz szczotke boczna i mocno dokred $rube.

UWAGA!

Zaleca sie wymiane szczotki bocznej co 3-6
miesigcy, by zapewni¢ prawidlowg efektywnosé
sprzatania.

Zbiornik na wode

Czy$¢ po kazdym uzyciu.

1. Otworz zbiornik na wode.

2. Napelnij go wodg i zamknij pokrywe.
3. Potrzasnij zbiornikiem i wylej wode.

Czujniki urzadzenia

Czysc raz w miesigcu

Uzywaj suchej i miekkiej szmatki do czyszczenia
czujnikéw urzadzenia, w tym:

1. Kamer systemu sztucznej inteligencji ReactiveAl.

Sciereczka mopa
Czys¢ po kazdym uzyciu
1. Oddziel $ciereczke od plytki mopa.

Kamery ReactiveAl —

2. Wyczysé Sciereczke i wysusz ja.

UWAGA!

Brudna sciereczka moze miec¢ znaczacy wplyw
na skuteczno$¢ mopowania. Wyczysc ja przed . —_—— ) .
uzyciem. 2. Szeciu czujnikéw krawedzi na spodzie robota.

Zaleca sie wymiang $ciereczki co 3-6 miesiecy, 3. Czujnika $cian po prawej stronie.

by zapewni¢ prawidiowa efektywnos¢ sprzata- 4 gykow fadowania na spodzie urzadzenia.
nia.

. . .. Czujnik &ci
Koto wielokierunkowe PG

Czysc, gdy zajdzie potrzeba

1. Odwrd¢ robota.

2. Uzyj malego $rubokreta, by podwazy¢ os i wyjaé
koto.

3. Oczys¢ opone z wiosow i brudu woda,

4, Wysusz koo, a nastepnie zamontuj je na wlasci-

Caujniki krawedz

wym miejscu.
Styki tadowania
Kelo
03
G Resetowanie systemu
AlMKa

Kiedy urzadzenie nie reaguje na przyciski lub nie
da sie go wylaczy¢, sprébuj nacisnaé przycisk
RESET. Urzadzenie zostanie uruchomione

Uwaga: ramka kota jest elementem stalym i nie  ponownie.

mozna jej zdemontowac.



Uwaga: resetowanie systemu skasuje harmonogram sprzatania, ustawienia sieci Wi-Fi i inne ustawie-

nia.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jezeli resetowanie systemu nie rozwiaze problemu wigcz urzadzenie, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
jednoczesnie przyciski DOM oraz RESET dopoki nie ustyszysz komunikatu ,Restoring to initial version”.
Po okoto pieciu minutach urzadzenie uruchomi sie ponownie w stanie fabrycznym.

Aktualizacja oprogramowania

Mozesz uzy¢ aplikacji mobilnej do aktualizacji oprogramowania wewnetrznego. Upewnij sie, Ze w czasie
aktualizacji urzadzenie znajduje sie na stacji bazowej, a jego stopien natadowania wynosi przynajmniej

20%.

Specyfikacja techniczna

Rozwiazywanie problemow

Gdy wystapi problem z robotem wskaznik $wietlny zmieni kolor na czerwony i bedzie szybko mrugat, a z
gtosnika ustyszysz komunikat o bledzie. Skorzystaj z tabeli ponizej, by sprobowac rozwiaza¢ problem.

Komunikat biedu

Rozwigzanie

Error 1: Rolate the laser head to check that it turns freely.

LDS zablokowany lub utkneto w nim ciato obce. Usun blokadg
lub ciato obce. Jezeli problem nie ustapi, przenie$ urzadzenie w
nowe miejsce i uruchom ponownie.

Robot Stacja tadujgca
Model: Roborock S6 MaxV Model: CDZ11RR lub CDZ12RR
Wymiary: 353 x 350 x 96,6 mm Wymiary: 151 x 130 x 98 mm
Akumulator: 14,4V /5200 mAh Moc: 28W
Waga: ok. 3,7 kg Napiecie wejsciowe:  100-240V
tacznosé Napiecie wyjsciowe: 20V DC1,2A
bezprzewodowa: Wi-Fi Czestotliwosé
Napiecie znamionowe: 14,4V DC znamionowa: 50-60 Hz

Moc znamionowa: 66 W

Czas fadowania: <6 godz.

Uwaga: Numer seryjny znajduje sie na naklejce,
na spodzie robota.

Specyfikacja modutu sieci bezprzewodowej

Rodzaj transmisji: Wi-Fi

Protokat: 802.11 b/gin

Zakres czestotliwosci: 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc: <20 dBm

Error 2: Clean and lightly tap the bumper.

Zderzak zablokowany. Delikatnie stuknij w niego kilkukrotnie,
by sprawdzi¢ czy nie dostalo sie do niego ciato obce. Przenies
urzadzenie w nowe miejsce i uruchom ponownie.

Error 3: Move the robot to a new location and start it.

Kolo zawieszone. Przenies urzadzenie w nowe migjsce i
uruchom ponownie.

Error 4: Wipe the cliff sensors, move the robot away from raised
edges and restart.

Robot zawieszony. Przenie§ go w nowe migjsce i uruchom
ponownie. Przyczyna problemu mogg by¢ zabrudzone czujniki
krawedzi. Wyczys¢ je, by sprobowaé wyeliminowac problem.

Error 5: Remove the main brush and clean the brush and
bearing.

W szczotke glowna moze by¢ wplatane cialo obce. Wyjmij
szczotke glowng wraz z lozyskiem i wyczysc je.

Error 6: Remove and clean the side brush.

W szczotke boczng moze by wplatane cialo obce. Odkrec
szczotke boczng i wyczysé ja.

Error 7: Look for anything stuck in the main wheels then maove
the robot to a new location and restart.

W kolo gtowne moze by¢ wplgtane cialo obce. Usud je i
uruchom ponownie urzadzenie.

Error 8: Clear away any obstacles around the robot.

Robot mdgt utkna¢ lub trafic na przeszkode. Usuf wszystkie
przeszkody z jego otoczenia.

Error 9: Install the dustbin and filter.

Zamontuj zbiornik na kurz i filtr HEPA upewniajac sie, Ze sa na
wlasciwych miejscach. Jezeli problem nie ustapi sprobuj wymie-
nié filtr.

Error 10: The filter is either wet or blocked.

Filtr nie jest zupelnie suchy. Wyczysé go i wysusz przez co
najmniej 24 godziny. Jezeli problem nie ustapi  sprébuj
wymienic filtr,

Error 11: High-intensity magnetic field is detected. Move the
robot away from the magnetic tape and restart,

Rabot znajduje sie za blisko wirtualnej ciany. Przenie$ go w
nowe migjsce i uruchom ponownie.

Error 12: The battery is too low. Recharge before use.

Poziom naladowania akumulatora jest zbyt niski. Naladuj
urzadzenie przed uzyciem.

Error 13: Charging error. Clean the charging contact area.

Za pomoca suchej szmatki wyczysc styki tadowania w urzadze-
niu i punkty fadowania w stacji bazowej.

Error 14: Battery error.

Temperatura baterii jest zbyt wysoka lub zbyt niska. Poczekaj
az temperatura baterii zblizy sie do temperatury pokojowe;].

Error 15: Clean wall sensor.

Czujnik scian jest zabrudzony. Wyczysc go.

Error 16: Robot is tilted. Place it on flat ground and restart.

Urzadzenie stoi na pochytej powierzchni lub nie stoi na
podlodze. Postaw urzadzenie na rownej podiodze i uruchom je
ponownie.

Error 17: Side brush module error. Reset the system.

Awaria modulu szczotki bocznej. Sprabuj uruchomic robota
ponownie.

Error 18: Vacuum fan error. Reset the system.

Awaria modulu turbiny. Sprébuj uruchomi¢ robota ponownie.
17



Komunikat btedu

Rozwiazanie

Error 21: Vertical bumper pressed. Release it and retry.

Zderzak docisnigty. Przenie$ robota w inne miejsce i sprobuj
ponownie.

Error 22: Dock locator dirty. Clean and retry.

Obszar transmisji sygnatu w stacji bazowej jest zabrudzony i
uniemozliwia jej zlokalizowanie. Wyczy$¢ go | sprabuj ponownie.

Error 23: Dock location beacon lost. Clean and retry.

Lokalizator stacji bazowej jest zabrudzony i uniemozliwia jej
zlokalizowanie. Wyczys¢ go i sprobuj ponownie.

Error 24: No-go zone or barrier tape detected. Move the robot
away and retry.

Przenies robota z dala od wirtualnych $cian i stref wykluczonych
i uruchom go ponownie.

Internal error. Reset the system.

Awaria wynikajaca z bledu wewnetrznego. Uruchom robota
ponownie.

Uwaga: Ponowne uruchomienie robota moze nie rozwigzac
problemu.

UWAGA!

Niniejsza instrukcja zostala dokladnie sprawdzona, jednakze zastrzegamy sobie mozliwos¢ wystapienia
bledéw w druku oraz pomylek merytorycznych.

Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ wprowadzenia zmian w specyfikacji sprzetu, jego funkcjonalnosci

oraz kolorze. Zmiany moga zosta¢ wprowadzone bez uprzedzenia. s
18
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